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IS TECRUBELERI

Gorev

Stajyer

Ford Otosan A.S.,
Inénu/Turkiye
2005

Otomasyon Miihendisi,

Arikan Kriko ve Mak. San. Tic.
A.S., Eskisehir / Turkiye

2008 — 2009.

Proje Muhendisi,

Savronik Sistem Taahit San. ve
Tic. A.S., Eskisehir / Turkiye
2010 - 2012.

Ogretim Gorevlisi,

T.C.  Eskisehir  Osmangazi
Universitesi, Eskisehir Meslek
Yuksekokulu,

Mekatronik Programi,
2012 — Halen.

OGRENIM DURUMU

GOrev tanimi

Ford Otosan firmasinda bakim biriminde staj yapiimistir.

-Firma blnyesinde yapilan makine ve otomasyon hatlarinin elektrik,
elektronik ve kontrol sistemlerinin tasarlanmis ve devreye alinmistir.

Sinyalizasyon grubunda demiryolu sinyalizasyonu sistem analizleri
yapilmis, kontrol programlari yazilmis ve elektrik projeleri gizilmistir.

Meslek  Yiksekokulu  Mekatronik  programinda ilgili  dersler
verilmektedir.

Derece

Bolum Universite Yil
Doktora Elektrik — Elektronik Muhendisligi Anadolu Universitesi 2012 — Devam
Bolimi, Kontrol ve Kumanda
Anabilim Dall
Yuksek Lisans Elektrik — Elektronik Muhendisligi Anadolu Universitesi 2007 - 2009
Bolimi, Kontrol ve Kumanda
Anabilim Dall
Lisans Elektrik — Elektronik Mihendisligi Anadolu Universitesi 2002 - 2007
Bolumi

YABANCI DIiL VE DUZEYI

ingilizce (UDS: ) 67.5



AKADEMIK UNVANLAR

OGR. GOR. Eskisehir Osmangazi Universitesi, Eskisehir MeslekY tiksekokulu, 2012

iDARI UNVANLAR

KURS VE SERTIFIKALAR

2012 : Festo
Eylul 2011 : SILworX Engineer HIMA - HIMA PLC Programlama, Almanya.
2008 : Catia V5 Programlama, Uzman Bilisim Akademisi, Eskisehir.

2005 — 2006 : italyanca Kursu, Onder Dil, Eskisiehir.

PROJELER

1) “LQG Design for Quarter Car and Half Car Models”, Lisans Tezi, Anadolu Universitesi, Eskisehir,
2007.

2) “Kriko percin montaj hatti elektrik ve elektronik montaji ile PLC programlanmasi”,Arikan Kriko ve
Mak. San. Tic. A.S., Eskisehir, 2008.

3) “Servo kontrollii %100 Kriko Tork Kontrolii Projesi”, Arikan Kriko ve Mak. San. Tic. A.S., Eskisehir,
2008.

4) “Multiobjective Output Feedback via LMI Optimization and Quarter Car Active Suspension System”,
Elektrik Elektronik Miihendisligi Boliimii, Anadolu Universitesi, 2009.

5) “izmir Banliyd sisteminin Gelistirilmesi Projesi Haberlesme Sistemi ile Cigli ve Cumaovasi’nda
Lokal sinyalizasyon Yapilmas! isi”,Savronik Sistem Taahit San. Tic. A.S., izmir, 2010 - 2011.

BiLIMSEL YAYINLAR

A ULUSLARARASI HAKEMLI DERGILERDE YAYINLANAN MAKALELER

B. ULUSLARASI TOPLANTILARDA SUNULAN VE BILDIRI KITAPLARINDA BASILAN
BILDIRILER

C ULUSAL HAKEMLI DERGILERDE YAYINLANAN MAKALELER

D ULUSAL TOPLANTILARDA SUNULAN VE BILDIRI KITAPLARINDA BASILAN BILDIRILER

D1 Leblebici, A. ve Turkay, S., " Makas Motorunun Petri Agi ile Modellenmesi ve Modelin Spin ile
Dogrulanmasi ," TOK’13 Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisi, Malatya, 26 — 28 Eyliil,2013.

D2 Leblebici, A. ve Tiirkay, S., “NuSMV Model Denetleyici ile Dogrulanan Makas Motoru Modelinin Plc ile
Gergeklenmesi”, “TOK’14 Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisi, Kocaeli, 11 — 13 Eylil, 2014.

D3 Leblebici, S. A., ve Turkay, S., “Yiksek Hizli Rayli Tasitlarda Rassal Titresim Karakteristikleri icin LQG
Kontrol(”, “TOK’15 Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisi, Denizli, 10 — 12 Eylul, 2015.



VERDIGIi DERSLER

2015 - 2016 Gliz Dénemi
1. Pazartesi 14:00 — 17:00 : 24111014 Mekatronigin Temelleri

2. Sali 08:00 —12:00 : 241113003 Endustriyel Otomasyon



